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Poniedziałek Wtorek Środa Czwartek Piątek

Zebranie

[1] 2E Metrologia 1
[2] 2IA Metrologia i systemy pomiarowe
[3] 3N Komputerowe systemy pomiarowe
[4] 3EC Teoria i przetwarzanie sygnałów
[5] 3EB Teoria i przetwarzanie sygnałów
[6] 3EC Systemy pomiarowe
[7] 3EA Pomiary w energetyce

[8] 4E Programowanie mikrokontrolerów ARM w języku C
[9] 1E/II Pomiary elektryczne wielkości nieelektrycznych
[10] 1E/II Przetwarzanie i analiza obrazów cyfrowych
[11] 2IB Podstawy metrologii
[12] 3IB Podstawy graficznych języków programowania
[13] 4IB Biopomiary
[14] 4IB Programowanie systemów kontrolno-pomiarowych

Wykłady
[15] 1IB/II Algorytmy przetwarzania i analizy obrazów medycznych
[16] 1E/II Analiza sygnałów biomedycznych, PTiB
[17] 1E/II Telepomiary, PTiB
[18] 1E/II Wizualizacja w systemach biomedycznych, PTiB
[19] 2/II Teoria sygnałów, (En i Pa)
[20] 1E Podstawy informatyki 1
[21] 4EC Seminarium dyplomowe
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[22] 1E/II Programowanie w systemie UNIX
[23] 3EC Metody identyfikacji systemów „grupa pościgowa”
[24] SD Sensory i pomiary w medycynie, 1 i 3 rok III stopnia

7 gru 2012, 15:00
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